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From: DengNianchen

To: "xubo.yang@amail.com”

Subject: —A T{ER45(2012.2.16-2012.2.22)
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A TAE:

FAR T T —Kinect MBI B . | MR UEBGEAT AL EE, 10 J5 R 22 WUn AT 220 SR A9 A8
R RS T Ao H AT ORI R

T -l
R P4 0 T BE 40P S 0 TG AL T K BN 43 B A% E P LR A3 B
FAIRIEER 7


mailto:dengnianchen@sjtu.edu.cn
mailto:xubo.yang@gmail.com

From: Dng Nianchen

To: xubo.yang@agmail.com

Subject: — B T/EE45(2011-12-19%2011-12-25) 5 E45AT 555470
Date: 201112526 H 19:12:54

Attachments: i (8 S0 (F55-15 . doex

A TAE:

PRl 30 CFE T /KPP AR (AL B0 w2 i T LA 7 )

%] 318 LA Fast Level Set Method for Propagating Interfaces (5¢)

AR TR R e T B i B AR R N, FERL CERBH TS BAIAR
A ERS B IR T HES A KA I GRIENEE RIS


mailto:dengnianchen@sjtu.edu.cn
mailto:xubo.yang@gmail.com



上海交通大学

本科生毕业设计（论文）任务书









课题名称： Kinect实时办公场景重建和物体追踪    

                                               

执行时间：  2012  年   2   月 至  2012 年  6  月







教师姓名：    杨旭波       职称：    副教授    

学生姓名：    邓念晨       学号： 5080379114   

专业名称：            软件工程                 

学院(系)：            软件学院                 







		毕业设计（论文）基本内容和要求：

1. 研究基于场景深度数据和纹理色彩数据的实时三维重建技术

2. 研究多传感器同步和配准技术

3. 研究实时物体追踪技术

4. 设计并实现基于多个Kinect传感器的办公场景三维重建

5. 在以上4点的基础上设计并实现一个可多人远程协作的增强现实办公平台

6. 要求重建结果完整并确保一定的精确度。

7. 要求场景大小至少为2m x 2m x 2m，包含办公桌，桌上的办公物品和用户自己。

8. 要求最后实现的办公平台具备使用户可以同至少一个远程用户进行“面对面”交流的能力。

9. 要求论文能够完整、清晰地将毕业设计所进行的研究、工作和涉及的原理、设计方案等内容表述出来，必须为原创、格式规范且具有详尽的引用文献说明。



		毕业设计（论文）进度安排：



		序号

		毕业设计（论文）各阶段内容

		时间安排

		备 注



		

		研究三维重建技术

		2月-3月

		



		

		研究物体追踪技术

		3月-4月

		



		

		实现办公平台应用

		[bookmark: _GoBack]4月-5月

		



		

		撰写论文

		5月-6月

		



		

		

		

		



		

		

		

		



		课题信息：

课题性质：设计□    论文□

课题来源：国家级□   省部级□   校级□   横向□   预研□               

项目编号                   

其他                             

指导教师签名：                

 年     月     日



		学院（系）意见：



院长（系主任）签名：              

年     月     日



		

学生签名：              

                                     年     月     日











3





 



上海交通大学



 



本科生



毕业设计（论文）任务书



 



 



 



 



 



课题名称：



 



Kinect



实时办公场景重建和物体追踪



    



 



          



                         



  



    



 



     



 



执行时间：



 



 



2012



 



 



年



  



 



2



 



 



 



月



 



至



 



 



2012



 



年



  



6



  



月



 



 



 



 



教师



姓名



：



    



杨旭波



 



 



  



  



 



职称：



   



 



副教授



   



 



 



学生



姓名



：



    



邓念晨



  



  



   



学号



：



 



5080379114



   



 



专业名称



：



       



   



 



 



软件工程



              



   



 



学院



(



系



)



：



 



     



      



软件学院



 



    



      



   



  



 



 



 



 



 






  上海交通大学   本科生 毕业设计（论文）任务书           课题名称：   Kinect 实时办公场景重建和物体追踪                                                               执行时间：     2012     年      2       月   至     2012   年    6    月         教师 姓名 ：      杨旭波             职称：       副教授         学生 姓名 ：      邓念晨           学号 ：   5080379114       专业名称 ：                 软件工程                      学院 ( 系 ) ：                软件学院                               



From: Dng Nianchen

To: xubo.yang@agmail.com

Subject: — A T{ER45(2011-11-287£2011-12-4)
Date: 20114%1255H 16:15:24

—JA TAE R 45

AJABIRNIF I T HHLSEVEZ DT EOR, AR ERAFESE, IRILE, FERRSE.
5] T2 R 18 SO R -

I EHSIFTHAR FIPPT

ARToolkit# #1116 X Marker Tracking and HMD Calibration for a video-based Augmented Reality

Conferencing System
ICPERLVE B It A1 R
BT EOEBUREL, A SR AT SRR o0 KA M PR I i 2 5] 11 B A

i

TR


mailto:dengnianchen@sjtu.edu.cn
mailto:xubo.yang@gmail.com

	一周工作报告（2012.3.26 - 2012.4.3）
	一周工作报告（2012.3.15 - 2012.3.20）
	一周工作报告（2012.3.1 - 2012.3.7）
	一周工作报告（2012.2.23 - 2012.2.29）
	一周工作总结（2012.2.16-2012.2.22）
	一周工作总结（2011-12-19至2011-12-25）与毕设任务书初版
	一周工作总结（2011-11-28至2011-12-4）

